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WACOGIKEN Digital AC Servo Driver ABH2 Series
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€T 89

[CO0] of 1

0 _Jee Jeltdbel e

S1¢
oge
Sve

ST

[

<A

(44 ov

cL

YOv-¢cHav

i
I
_\\\\L
{
. | M N N NN NN NN NN NN
D — !
[ | |
(N | |
///\\, [T |
AN " |
S~ |
| IO | MY YUY YUY YUY YUY g o
| |
Lol
~T | (VAV UV AV AV VAV RV VY, vguUuuuuuy U U
[ P
e
/,// | | Dw”
DN R ==
L e
1
.
[ __r A A ~NAAANAANAANAAAAAAAA NAAAAA A NAAA
/,// ﬁ““ﬂ ,:ME‘
N ” { |
| | Il
~7 Lo——q I
,, LB o S IO
IR s
N Seod | 1
/// u | Il
-7 | [
r“‘Aﬁ b
[ R g MY Y YUYV g M
0 |
F\\\J
|
e
z
(91)
(89) ore
Sv9 0zt 5SS
WH _ 8 N
IS fmeT] IO
o )\4 |
I |
|
I |
I |
|
| o |
‘\@ |© |

—




1€ 89 T
gL
| -
@
(o]
5
of|
Of|
[©il
J
© DS
© (6 R =]
@
©
@
©
@
ﬂ
©
©
©
@f
] mﬂm. ’
9
ov ov 0T

06

80¢ 90¥-cHavY

Sve

e

K-==2

(om)

(89)

ove

Sv9

0ct

@




@

>

BH2 -1 -
CN 6 @

{

©

RESOLVER
CN 7

CN 5

/

CN4 | TH.SW

7 o
:}Em(

X
m
wn
e
<
m
Py
_|
vs]
:\

@

E

©

T [O]power ‘i
A %:RROR
:: %jcobE ﬂ
READY
\B (R:é\lzgzc ‘i
~232q| |

@

%
O
@

CN 3|I i}
RS-4841

/

=i 4
| [0]0lO

©

ele

~L || | [cN1
CONT,|
1/0 !

©

|




Oo|IN|O|O|B|W|IN|F

=
o

[y
[1Y

=
N

It

=
w

[y
SN

Code0

=
(¢, ]

Codel

=
(e}

NSNS

Code2

[ERN
-

=
[ee)

=
o

N
o

N
iy

N
N

N
w

N
S

i+

MAX
MAX

N
(6]

N
(o]

N
By

(74LS07)

N
[e0)

ON/OFF

]
o

START/STOP

w
o

ON/OFF

w
iy

w
N

w
w

w
B

w
a1

w
(o))

w
by

w
[o¢]

w
({e]

(74LS07)

N
o

N
Uiy

START/STOP

N
N

IS
w

IS
N

IS
o

N
o

I
~

IS
©

IS
©

a1
o




10
11




10



O/1
"LNOD

TNO

MSHL
vyd

(o]

MSHL
dIvad

o

@) EE-E-2HE

T9L  yaniosad

5]
G NO
I
L1
L NO
Tmm_>1_0mw
Hiaa BT
9ND

{

<

ol e @ ebbdddde eS8

)

@

PCR-ES0FS

25

25

< —

2]

SIS I S I S S S R S I S I S I S

o —1

@@HHHHHHHHHH

2]

NNl sl
2 PP [H H H R HH A RN = IR 5

29

27
26 28

CN1-3,4

CN1-1,2

Bt

11



ccw
AC
( ) +
ccw
AC
CN1-5,6 CN1-7,8
3xK
10K

1000pF

—

12



CN1-20

CN1-28

CN1-29

CN1-30

MODE CN1-31

CN1-32,33

CN1-43 B

CN1-41B

CN1-44,45B

13



CN1-34 CN1-46 B

CN1-35 CN1-47 B
CN1-36 CN1-48 B
CN1-37 CN1-49 B
<< v CccwW
( AC

14



74507 F

MAX 30[mA] 24[V]

CN1-13 CN1-14 16

CN1-17

CN1-19

15




CN1-21

CN1-22

CN1-23
CN1-24

A

16

\J




T9L  yaniosad

2]

S NO

H3INTOSTY

]
LT e R

9 NO

@) EE-E-2HS

6l e o elbbddddel e|5a9°l

<

®

TB1-4 6

TB1-1 3

TB1-7

TB1-8,9

POWER LED

TB1-10,11

17



TdLl  yanios3d

o Jod |eoldddddeiilleS2S L

(2,
S NO
s
% v
, Tmm_>._0mw
e THHL v
% o —
&) EE-E.-Hav 2

T8L  yaniosay

D DQQQQQQD O] o

o
S NO
e
® %
.lw_m_>1_0ww
s 1]+
9 o s
@) E-E-Hav ()

D110-009 CONSER ENTERPRISE CO.,LTD
D910-009 CONSER ENTERPRISE CO.,LTD

4@ OQ
QS

© O

ZO O_/
OG

18



o/
i[LNOD

| IND

I
mmmv.mm

€ NO
I

I
1Dzez-sy
| 2ND
I

I
|| Aavay

I
Elelek]
ESNE]

—
-

=]

| youu3
/| yamod
I

T8l  wanioszy

2]

S NO

so 1
ﬂv N N

IDDT

O

Hd3IAT0S3Y

T N
9 v

<

o lJee] Jedddddde] \eC99-L

&) EE-E- 2HS

<

®

19



_.|

| 4Md

NIV
L+

r-
| dMd
[LNOO

TdlL  yanioszy

(2]

S NO
T an
9

.IN_m_\/l_Om%

s TH -
% o

clmmlclolmmicl L olplel =2kl

®

<

@) - 2HS

Z|IZ[(Z2IZ2IZ2=2=22
O[O0 O|O|O
LL L LL L
LI ZIWL(Z(WL| 2 |WwL|=
O|O|O|j0O|O|O|O|O
LL | L LL | L
LLILLIZ(Z(WL|WL| ==
OO0 |O|O|O
LL | LL L (L
LIl Z|I=Z2|=2|=2
O|O|l0O|j0O|O(O|O|O
Iy Iy Iy Iy Iy VI
LL | Ll f Ll fLL | LL|LL|LL|LL
OO0 |O|O|O
LL L LL L
LI ZIWL(ZWL| 2 |WwL|=
O|O|0O|j0O|O|O|O|O
LL | LL LL | LL
LLILLIZ(Z(WL|WL| ==
O|lO(O([O(O|O|O|O
LL | LL L (L
LIl Z|I=Z2|=Z2|=2
O|O|l0O|j0O|O(O|O|O

20






0o/1 {<———

AT

AQvRY O|@v
| o
-/ =0O;
m 2000 HO
[ 0,

N— Howy3 ‘/O\

—

—

1 — o] s 0T
e —

<
22
i

22



I !
NI
AR
NI
|ANYA
LA,
LA .
NI
AR

23



ADRS(HEX)

02 (02H) 17988(4644H)
03 (03H) 786(0312H)
04 (04H) 438(01B6H)
05 (05H) V] 33(0021H)
07 (07H) [mS] 0(0000H)
08 (08H) [mS] 0(0000H)
09 (09H) [mv] 0(0000H)
10 (0AH) [mv] 0(0000H)
11 (OBH) 1024(0400H)
12 (OCH) 2048(0800H)
13 (ODH) 0(0000H)
14 (OEH) [S] 0(0000H)
16 (10H) 1248(04EOH)
17 (11H) 576(0240H)
19 (13H) 1248 (04EOH)
20 (14H) 576(0240H)
24 (18H) 1248(04EOH)
25 (19H) 576(0240H)
27 (1BH) 1248 (04EOH)
28 (1CH) 576(0240H)
32 (20H) 1248(04EOH)
33 (21H) 576(0240H)
35 (23H) 1248 (04EOH)
36 (24H) 576(0240H)
40 (28H) 1248(04EOH)
41 (29H) 576(0240H)
43 (2BH) 1248 (04EOH)
44 (2CH) 576(0240H)
48 (30H) 0(0000H)
49 (31H) 256(0100H)
50 (32H) 0(0000H)
51 (33H) 256(0100H)
52 (34H) 0(0000H)
53 (35H) 32(0020H)
54 (36H) 0(0000H)
55 (37H) 32(0020H)
56 (38H)

57 (39H)

58 (3AH)

59 (3BH)

60 (3CH) 255(00FFH)
61 (3DH) 65535(FFFFH)
62 (3EH) 127(007FH)

56,57 58,59

24




ADRS(HEX)

64 (40H)

65 (41H)

66 (42H)

67 (43H)

68 (44H)

69 (45H)

70 (46H)

71 (47H)

72 (48H)

73 (49H)

75 (4BH)

76 (4CH)

77 (4DH)

78 (4EH)

79 (4FH)
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F-8 F
7-0

| word | | u[s.8] 256(100H) 1
[Vl
Word U[16.0] Volt
=+
| word | | U[16.0] mS 0 9999(270FH)
- P
[ms] [mS]

26



| word | | U[16.0] mv 0 500(01F4H) 20mV
A/D 20mV 20mV

0
rpn]
vl
-]
S[8.8] rps 256 1rps
Word S[1.15] 7FFFH
x<
>

27



[s]

| Word | | U[16.0] Sec 0 60 0
Word U[16.0]
Word U[16.0]
Word U[16.0]
Word U[16.0]

28




Word S[8.8] 256(100H) 20mV
Word u[s.s] 256(100H)
Word S[8.8] 256(100H) 20mV
Word U[8.8] 256(100H)
Word S[8.8] 256(100H) 20mV
Word u[s.s] 256(100H)
Word S[8.8] 256(100H) 20mV
Word U[8.8] 256(100H)
mvV [mV]
>
>
=<
| Word | [rps] | U[8.8] 256(100H) 1rps
>
>
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| Word | | U[1.15]

x<
x<

F-8
7 0: 1
6 (0-5) 0: 1
5 (%£10) 0: 1
4 0: 1:
9.3 0:128/REV 1:256/REV

2:512/REV 3:1024/REV
1
0

Bit3 | Bit2

30



F-7

31



| Word | | S[16.0] A/D
o
=+
|Word | |S[8.8] rps 256  1lrps
| Word | | s[1.15] 7FFFH
x<
| word | | U[2.14] 4000H
OFF
| word | | U[16.0] Volt

b

V]
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| u[16.0]

| Word |

F-7
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Windows
Windows98/98SE/NT/2000/Me/XP*
*Windows98/98SE/NT/2000/Me/XP

TelABH for Windows

CD
TelABH for Windows

35



for Windows

TelABH for Windows

SHIF

36



URL http://www.wacogiken.co.jp/
230-0045 1-1-50
TEL(045)502-4441
577-0843 3-26-10
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	ABH2取扱説明書 V1.81
	 １　ご使用の前に（使用上の注意事項）
	 ２　ＡＢＨ２仕様
	 ３　外形寸法
	３．１ ＡＢＨ２－４０４
	３．２ ＡＢＨ２－４０６、２０８

	 ４　各部の名称
	５　コネクタ
	　５．１　ＣＮ１　制御信号入出力コネクタ
	　５．２　ＴＢ１　端子台　（モータ出力・電源）
	　５．３　ＣＮ２　ＲＳ－２３２Ｃ通信コネクタ
	　５．４　ＣＮ３　ＲＳ－４８５通信コネクタ　
	　５．５　ＣＮ４，５　レゾルバ入力コネクタ
	　５．６　ＣＮ６，７　ブレーキ・サーマル入力コネクタ

	 ６　コネクタ詳細
	　６．１　制御信号入出力コネクタ
	　　６．１．１　アナログ入力
	　　６．１．２　専用入力
	６．１．３　専用出力
	　　６．１．４　エンコーダ出力
	　　６．１．５　電源出力

	６．２  端子台について
	　　６．２．１　モータ出力
	　　６．２．２　フレームグランド
	　　６．２．３　制御電源入力
	　　６．２．４　主電源入力

	　６．３　ＣＮ２　ＲＳ２３２Ｃ通信コネクタ
	　６．４　ＣＮ３　ＲＳ－４８５通信コネクタ
	　６．５　ＣＮ４，５　レゾルバ入力
	 　６．６　ＣＮ６，７　ブレーキ・サーマル入力

	 ７　ＬＥＤ表示
	　７．１　ＰＯＷＥＲ
	　７．２　エラー／アラーム　 コード０，１，２
	　７．３　レディ表示

	 ８　ディップＳＷ
	 ９　指令の流れ
	１０　外部接続
	 １１　パラメータ
	　１１．１　定数
	 　１１．２　変数

	 １２　パラメータ詳細
	　１２．１　定数
	　　１２．１．１　点検端子出力選択
	　　１２．１．２　点検端子出力係数
	　　１２．１．３　電圧低下判定値
	　　１２．１．４　加減速時定数
	　　１２．１．５　不感帯
	　　１２．１．６　内蔵指令値
	　　１２．１．７　メカロック判定時間
	　　１２．１．８　指令ゲイン
	　　１２．１．９　アナログ入力補正
	　　１２．１．１０　速度制限
	　　１２．１．１１　トルク制限
	　　１２．１．１２　アナログ入出力、エンコーダ条件設定
	　　１２．１．１３　エラービット判定
	　　１２．１．１４　アラームビット判定

	 　１２．２　変数
	　　１２．２．１　アナログ指令
	　　１２．２．２　速度
	　　１２．２．３　Ｉｑ電流
	　　１２．２．４　負荷率
	　　１２．２．５　主電源電圧
	　　１２．２．６　絶対値
	　　１２．２．７　エラー変数
	　　１２．２．８　アラーム変数


	１３　エラーアラームＬＥＤコード
	　１３．１　エラー
	　１３．２　アラーム

	１４　通信機能について
	 １５　オプション
	　１５．１　レゾルバコネクタ
	　１５．２　ブレーキ・サーマルコネクタ
	　１５．３　ＡＷＲⅡ／Ｂシリーズ用モータケーブル
	　１５．４　ＡＷＲⅡ／Ｂシリーズ用レゾルバケーブル
	　１５．５　ＡＷＲⅡ／Ｂシリーズ用ブレーキ・サーマルケーブル
	　１５．６　通信ソフトウエア
	　１５．７　通信ケーブル
	　１５．８　パラメータ設定器



